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Zerberus – Der autonome vierbeinige Roboter zur industriellen 
Inspektion beim Verbund-Gaskombikraftwerk in Mellach 
 
Das Projekt "Zerberus" wurde gestartet, um dem demografischen Wandel im Kraftwerksbetrieb 
entgegenzuwirken, Inspektionen zu automatisieren und um die Dokumentationsqualität zu steigern. 
Der autonome Roboter Spot von Boston Dynamics wurde als Inspektionsroboter eingesetzt, um 
repetitive Aufgaben in gefährlichen Umgebungen zu übernehmen. Das Ziel war es, Mitarbeiter von 
einfachen Aufgaben zu entlasten und ihre Kompetenzen für komplexere Tätigkeiten einzusetzen. Der 
Roboter führt autonom Inspektionen durch, nimmt Daten auf, überträgt sie sicher und ermöglicht 
objektive Interpretationen der Inspektionsdaten. 
 
Anwendungsfälle: 

1. Remote Inspection: Der Roboter kann von einem Operator gesteuert werden und zu 
Inspektionspunkten manuell navigieren. Daten werden vor Ort aufgenommen und von einem 
Experten interpretiert, um datenbasierte Entscheidungen zu treffen. 

 
2. Anlagenrundgang: Der Roboter folgt vordefinierten Inspektionsrouten im Maschinenhaus und 

Kesselhaus des Kraftwerks. Daten werden an verschiedenen Punkten aufgenommen und für 
spätere Auswertungen durch künstliche Intelligenz genutzt. 

 
3. Perimetersicherung: Der Roboter begeht autonom definierte Routen im Außenbereich des 

Kraftwerks. Ein Videostream ermöglicht zentrale Überprüfungen der Anlagensicherheit. 
 
Das Pilotprojekt konzentrierte sich auf die Datensammlung und wurde mit begrenztem Budget 
umgesetzt. Die gesammelten Daten werden auf ihre Auswertbarkeit durch künstliche Intelligenz 
geprüft. Smart Inspection unterstützte das Projekt mit Hard- und Software sowie dem erforderlichen 
Know-how. 
 
Ergebnisse und Ausblick: 
Aufgrund der positiven ROI Analyse nach der Pilotphase 
wurde die OT-Infrastruktur im Verbund-Netzwerk 
umgesetzt. Parallel dazu wurde die Beschaffung des 
individuell ausgestatteten Roboters "Zerberus" 
beschlossen. Innerhalb eines Jahres nach Projektstart 
ist Zerberus nun im Gaskombikraftwerk Mellach für 
Routineinspektionen im Einsatz.  
Zukünftig werden weitere Anwendungsfälle aus der 
Roadmap umgesetzt, wobei die Zuverlässigkeit der 
Anomalienerkennung durch künstliche Intelligenz 
besonders untersucht wird. Das Projekt zeigt, dass der 
Einsatz von autonomen Robotern im Kraftwerksbetrieb 
effizient ist und den Mitarbeitern neue Möglichkeiten 
eröffnet.  
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Abbildung 1: "Zerberus" bei der Arbeit 


